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KI & Computer Vision in der AEMP: 

Zwischen Hype und Handwerk – Ein Realitätscheck 

Jan Lehr, enamentis
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Trainingsdaten anstatt Regelwerke

Klassische regelbasierter Programmierung

Regeln

Metall glänzt

Länge> 14cm

Riffelung

Schlussfolgerung

Klemme

Maschinelles Lernen
Trainingsdaten – viele Bilder

Neues Bild zur 

Klassifizierung KI-Chip

Schlussfolgerung

Klemme
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Trainingsdaten anstatt Regelwerke

Beispiel Regelbasiert oder KI?

Spam-Filter E-Mails

Taschenrechner

Ampel mit 
Zeitschaltung

Gesichtserkennung 
Smartphone

KI

KI

Regelbasiert

Regelbasiert
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Vom Pixel zur Erkenntnis

Input

Skalpell Pinzette Chirurgische 

Schere

Wund-

haken

Klemme Schere

Pinzette

Pinzette
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Die Wahrscheinlichkeit des nächsten Wortes

Das Instrument wird
nach der Reinigung…

…geprüft

Am wahrscheinlichsten

Plausibel

Unwahrscheinlich

…verpackt

…verloren



Biel/Bienne 2026

6

Garbage in – Garbage out

Ich möchte mein Auto waschen. Die Waschanlage ist nur 50 Meter von meinem Zuhause entfernt. 

Meinst du, ich sollte zu Fuß gehen oder mit dem Auto hinfahren?

Frage an den Chatbot

….
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Garbage in – Garbage out
OpenAI ChatGPT Anthropic ClaudeGoogle Gemini
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Die Stärken des Menschen

Haptik & Sensorik Kontext-Intelligenz Flexibilität Verantwortung
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Die Stärken der KI

Monotonie-Resistenz Präzision in
Massendaten

Objektivität Geschwindigkeit

Tagesform
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Die Grenzen der manuellen Aufbereitung

Manuelle Stammdatenpflege

Zeit- und personalintensiv (P. Nichol, 2024)

Anfällig für (Tipp-)Fehler und Auslassungen

Mangelnde Standardisierung führt zu Inkonsistenz
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Die Grenzen der manuellen Aufbereitung

Personalfluktuation

1-zu-1 Betreuung für neues Personal 
notwendig (Jolly et al., 2016)

Neues Mitarbeitende sind für 70% der Fehler 
im Packprozess verantwortlich (Zhu et al., 2019)

Assistenzsysteme reduzieren Fehler signifikant 
ohne negativen Zeiteinfluss (Rüther et al., 2013)



Biel/Bienne 2026

18

Die Grenzen der manuellen Aufbereitung
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Die Grenzen der manuellen Aufbereitung

Unnötige Aufbereitungen

Studienlage: 13 % bis 29 % der Instrumente 
werden tatsächlich genutzt (Nast et al., 2019)

Sicherheit: Festhalten an Gewohnheiten

Keine Optimierung durch fehlende Datengrundlage

Demographischer Wandel – Fehlende Fachkräfte
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Erkennen und Zählen im Packprozess
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Vom Lieferschein direkt ins IMS 
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Sieb-Reorganisation

OP 1

OP 2

OP 3

Aktuell Optimiert



Biel/Bienne 2026

23

Live-Erkennung und Stapeln
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Steri.Bot – Robotik im Dekon-Bereich
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Kollaboratives Packen von Sieben
Vom Assistenzsystem zur kognitiven Robotik für den Packprozess

Multimodale Sensor-Unit
(Cir.Log) & Cobot

AI-driven Packing Engine:
Markerlose 6D-Posenschätzung 
& prädiktive Stapellogik
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Vielen Dank für die Aufmerksamkeit
KUNDENSTIMMEN, 

DIE KI IN DER AEMP NUTZEN
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